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NOSITEL) PROJEKTA:
Osnovna 3kola Josip Kozarac Soljani, Partner 1- Osnovna kola Mare Svel- Gamiriek Vrbanja

PROGRAM:
lzvanikolska aktivnost - Robotika

PROJEKT
0d ideje do STEM- vjestina u osnovnim $kolama

EVIDENCUA RADNOG VREMENA

ime i prezime djelatnika: Tahla Stiepanovié
Uloga timu: voditelj izvanskolske aktivnosti
IMjesec/gadina: veljaca, o3ujak, travanj, svibanj, lipanj, rujan, listopad/2023.
: 0 odrad 0 odrad A . i
pra 0 0
28.vlj 2,00 Uvodni sat/Prvo pokretanje mBot-a
6.0iu 2,00 Sucelje programa mBlock 5
13.0#u 1,00 Grupe naredbi
20.0iu 2,00 Grupa naredbi "Prikaii"
27.0iu 2,00 Grupa naredbi "Prikai"
3.tra 2,00 Grupa naredbi "Prikaki"
17.tra 2,00 Grupa naredbi "Radnja”
24.tra 2,00 Grupa naredbi "Senzori"
8.svi 2,00 Grupa naredbi "Dogadaji”
15.5vi 2,00 Grupa naredbi "Upravljanje”
23.svi 2,00 Projektni zadatak - mobilno upravljanje robotom
S.lip 2,00 Ultrazvuéni senzor
12.lip 2,00 Projektni 2adatak - poligon
19.lip 2,00 Senzor svjetlosti
11.ruj 2,00 Grupa naredbi "Moiji blokovi"
18.ruj 2,00 Grupa naredbi "Varijable”
25.ruj 2,00 Grupa naredbi "Operatori”
2 lis 2,00 Samostalni projekti uéenika
Ukupno: 35,00 0,00 35,00
uDIO: 1,00

—— | V.5 z / -
len|Q Sﬂ@l‘mw 07.10.901%  Daia’ Brac

Datum i ndtpls djelatrikal Datum i potpis nadredene osobe
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EVIDENCIISKA LISTA
UCENIKA SEDMOG | OSMOG RAZREDA
UKUUCENIH U IZVANSKOLSKU AKTIVNOST ,, ROBOTIKA*

PROJEKT: ,,OD IDEJE DO STEM VJESTINA U SKOLAMA*“

NOSITEL AKTIVNOSTI: PARTNER 1 — Osnovna $kola "Mare Svel- Gamirsek" Vrbanja

Brci¢ Gabrijel

Coli¢ Antonio

Cosi¢ Tamara (rjedenje o prilagodbi)
Divkovic Elena

Ivankovi¢ Bruno

Luki¢ Gabrijel

Nekic Lara

Pavlek Adam

. Peji¢ Filip

10. Zaper Petra

© PN R WN e

U Vrbanji, 21 . veljace 2023.

Voditelj aktivnosti:

T, Stepongui
i /1

Tanja Stjepanovi¢
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lzvangkolska aktivnost ,,Robotika“

lzvjesce o radu

2022.-2024.

Projekt: Od ideje do STEM- vjestina u osnovnim Skolama
Voditelj izvanikolske aktivnosti: Tanja Stjepanovic
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Robotika

Cilj: Osposobiti uéenike za upravijanje mBot 2 robotom uz koristenje naredbi i osmisljavanje
programa u mBlock-u.

Tema Metode rada Broj sati
Uvodni sat ¢ Metoda 1

usmenog
izlaganja

Prvo pokretanje mBot-a e Metoda 1
usmenog
izlaganja

* Simulacija

¢ Demonstracija

Robot mBot i program mBlock 5

Suéelje programa mBlock ¢ Metoda i
5 usmenog
izlaganja
e« Simulacija
Sutelje programa mBlock ¢ Metoda 1
5 usmenog
izlaganja

e Simulacija
e Demonstracija

Grupe naredbi e Metoda i
usmenog
izlaganja

e Simulacija

e Demonstracija

e Praktiéni rad
na racunalu

Grupa naredbi ,PrikaZi” e Metoda 6
usmenog
izlaganja

¢ Metoda
razgovora

e Prakti¢nirad
na racunalu
Grupa naredbi ,Radnja” e Metoda 2z
usmenog
izlaganja
e Simulacija
Demonstracija

Naredbe za rad s robotom mBot




lceland l}[ﬂj

. ] -
Liechtenstein e
Norway grants

REPUBLIKA HRVATSKA

Ministarstvo regionalnoga razvoja

%" ifondova Europske unije

Prakticni rad
na racunalu

Grupa naredbi ,Senzori

"

Metoda 2
usmenog
izlaganja
Simulacija
Demonstracija
Praktiéni rad
na racunalu
Prakticni rad
na racunalu

Grupa naredbi
»Dogadaji”

Metoda 2
usmenog
izlaganja
Prakticni rad
na racunalu

Grupa naredbi
»Upravljanje”

Metoda 2
usmenog
izlaganja
Prakticni rad
na racunalu

Projektni zadatak —
mobilno upravljanje
robotom

Metoda 2
usmenog
izlaganja
Prakticni rad
na ra¢unalu

Rad sa
senzorima

Ultrazvuéni senzor

Metoda 2
usmenog
izlaganja
Prakti¢ni rad
na racunalu

Projektni zadatak -
poligon

Metoda 2
usmenog
izlaganja
Prakticni rad
na racunalu

Rad sa senzorima i
grupe naredbi

Senzor svjetlosti

Metoda 2
usmenog
izlaganja
Prakticni rad
na racunalu

Grupa naredbi , Maoji
blokovi”

Metoda 2
usmenog
izlaganja
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e Prakticni rad
na racunalu

Grupa naredbi e Metoda 2
JVarijable” usmenog
izlaganja
e Crtanjena
papiru

e Prakticnirad
na racunalu

Grupa naredbi * Metoda 2
,Operatori” usmenog
izlaganja

e Prakticnirad
na racunalu

Samostalni projekti e Metoda 2
ucenika usmenog
izlaganja

e Prakti¢nirad
na racunalu
Ukupno: 35

Izradila: Tanja Stjepanovic
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Broj i naziv | 1.sat
nastavnog
sata
Uvodni sat
Upoznavanje uéenika s izvanikolskom aktivnosti Robotika, njenim ciljevima i
sadrzajima koji ¢e se obradivati.
Prilog

Broj i naziv | 2. sat
nastavnog
sata

Prvo pokretanje mBota-a

Ucenici s uiteljicom upoznaju dijelove mBota, za $to sluji svaki pojedini dio
robota te natin rada samog robota nakon ¢ega ga uenici prvi put pokrecu i
povezuju s racunalom.

Prilog
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Broj i naziv | 3.14. sat

nastavnog
sata
Sucelje programa mBlock 5
Uéiteljica objasnjava sufelje navedenog programa prolazeci kroz grupe naredbi, ali i
dodatke koji se mogu ukljuditi u sam program s obzirom na ono ¢ime je robot
opremljen.
Prilog | g

Python
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Broj i naziv | 5.sat
nastavnog
sata
Grupe naredbi
Uciteljica detaljno upoznaje uéenike s grupama naredbi te objasnjava za $to ce
svaka od njih koristiti. U¢enici se upoznaju s cjelokupnim suceljem i navigacijom
kroz razli¢ite grupe naredbi kako bi pojedine naredbe mogli samostalno pronadi i
koristiti prilikom stvaranja novih programa.
Prilog
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Broj inaziv | 6.17.sat
nastavnog
sata Grupa naredbi ,,Prikazi”

Ova grupa naredbi obuhvaca dvije radnje robota, a to surad s RGB LED diodama i
sviranje zvuka rabedi buzzer(zujalicu). U¢enici kroz upute uciteljice upoznaju
navedenu grupu naredbi.

Prilog
Brojinaziv | 8.i9. sat
nastavnog
sata Grupa naredbi ,PrikaZi”

Ucenici uz upute uciteljice rjeSavaju nekoliko zadataka u kojima programiraju
robota tako da mu programiraju ledice kako bi one svijetlile u odredenim bojama
konstantno ili nekoliko sekundi ovisno o zadatku koji rade. Nakon toga uslijedilo je
testiranje izradenih programa od strane ucenika.

Prilog

o0
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Broj i naziv | 10.i11. sat
nastavnog

sata Grupa naredbi ,,Prikazi“

UCenici uz upute stvaraju naredbe pomocu kojih programiraju robota da svira
odredenu melodiju. Svoje programe zatim testiraju. Nakon toga na kraju sata

izraduju program kojemu je cilj programirati mBot tako da postane vozilo hitne
pomoci.

Prilog
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Broj i naziv | 12.i13. sat

nastavnog
sata Grupa naredbi ,,Radnja“

Uciteljica ucenike upoznaje s naredbama za kretanje i zakretanje robota,

objasnjava im oznake M1 i M2 te maksimalnu brzinu okretaja u minuti.

Grupa naredbi ,Radnja“: Ugenici stvaraju i testiraju programe koristedi se

naredbama iz grupe naredbi ,Radnja” te zatim iz grupe naredbi ,Prikazi“ i

~Radnja“. Na kraju sata u&enici programiraju robota da prijede odredeni put npr. Iz

jedne prostorije u drugu, od jednog do drugog kraja ucionice i sli¢no.

Prilog

10
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Broj i naziv | 14.i15. sat
nastavnog
sata Grupa naredbi ,Senzori”

Uéenici se ukratko upoznaju s grupom naredbi ,Senzori” koja ¢e u narednim
satima biti detaljnije objadnjena. U€enici se upoznaju s naredbama za svaki senzor
kojeg robot ima, spoznaju da robot u ovom dijelu moZe raditi na oba nacina -
prebacivanjem programa na njegaiu live nacinu.

Zadatak ugenika je da robota spoje u live naéin rada te unutar grupe naredbi
,Senzori“ ukljuée prikaz vrijednosti na senzoru za pracenje linije, ultrazvuénom
senzoru i senzoru svjetla, pogledaju vrijednosti i prate njihove promjene.

Prilog

11
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Broj i naziv
nastavnog
sata

16.i17. sat

Grupa naredbi ,Dogadaji”

U€enici se upoznaju s moguénostima koje pruta ova grupa naredbi. Rade u live
nadinu rada. Rjesavaju dva zadatka odnosno programiraju robota da se pokrece
pomocu tipkovnice (naprijed, natrag, lijevo i desno) koristei za to navedenu grupu
naredbi i naredbe za kretanje. Zatim programiraju robota da pritiskom na
odredenu tipku na tipkovnici svira jedan od tonova.

Prilog

19
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Broj i naziv | 18.i19. sat
nastavnog

sata Grupa naredbi ,,Upravljanje”

U ovoj grupi naredbi uéenici uce da je nekada potrebno odrediti vrijeme trajanja
pojedine radnje 5to nam ova grupa naredbi i omogucava. Nakon upoznavanja s
naredbama iz ove skupine ucenici imaju zadatak isprogramirati robota tako da
postane auti¢ na daljinsko upravljanje. Sami trebaju odabrati Sto ¢e se dogoditi
kada se pojedina tipka na upravljacu pritisne. Ucenici programiraju robota da bude

semafor odnosno da ukljucuje i iskljucuje svjetla.
Prilog i o - )
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Broj i naziv | 20.i21. sat

nastavnog
sata Projektni zadatak — mobilno upravljanje robotom
U€enici preuzimaju aplikaciju Makeblock na svoje mobilne uredaje te ju povezuju s
robotom. Uz upute utiteljice koriste neke od dostupnih opcija. Robotima prenose
stvari od tocke A do tocke B uz koristenje mobitela i aplikacije.
Prilog

14
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Broj i naziv | 22.i23. sat

nastavnog
sata Ultrazvutni senzor
Uéenici se upoznaju s navedenim senzorom. Spoznaju da on sluzi za mjerenje
udaljenosti. Senzor je prepoznatljiv po svoja dva ,,oka” koja imaju T-odasiljaé i R-
prijamnik. Ultrazvucni odasiljac odasilje zvuéni val koji se nailaskom na prepreku
odbija i vraca prijamniku koji ceka obijeni val. Uenici su dobili zadatak da izmjere
udaljenosti robota od pojedinih dijelova uéionice, namjestaja i sl.
Prilog orii

£,
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Broj i naziv
nastavnog
sata

24.i 25, sat

Projektni zadatak — poligon

Uéenici uz pomo¢ uéiteljice osmisljavaju koji dijelovi uéionice ¢e ciniti poligon koji
trebaju prijeci uz koristenje svih potrebnih naredbi i u¢itavanje programa na
robota.
Prilog
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Broj i naziv | 26.i27. sat

nastavnog
sata Senzor svjetlosti
Navedeni senzor sluZi za mjerenje razine osvjetljenja. U&enici koriste live naéin
rada pri ¢emu u stvarnom vremenu prouéavaju vrijednosti koje senzor oéitava s
obzirom na razinu svjetlosti u prostoriji.
Prilog

i
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Broj i naziv | 28.129. sat
nastavnog

sata Grupa naredbi ,Moji blokovi”

Blokovi su dio programskog koda koji u¢enicima olak3ava pisanje programa.
Jednom definirani blok moZemo pozivati neograni¢eno puta. Koristedi blokove
naredbi ucenici su uvidjeli kako im je program pregledniji. Naucili su da blokove
izradujemo pritiskom na gumb ,lzradi blok” nakon Cega se unosi Zeljeni naziv bloka
te se definiraju naredbe unutar bloka koje ¢e se izvriavati pozivanjem svakog
pojedinog bloka. Ucenici su napravili blok koji su nazvali semafor i dodijelili mu
naredbe koje su se izvrsavale prilikom pozivanja bloka , Semafor”.

Prilog
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Broj i naziv | 30.i31. sat

nastavnog
sata Grupa naredbi ,Varijable”
U€enici su tijekom ova dva sata naucili kako koristiti varijable unutar programa,
kako ih pohraniti, koristiti i izmijeniti. Napravili su dvije varijable koje su se
pokretale s obzirom na uvjet koji je postavljen u programu.
Prilog

19
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Brojinaziv | 32.i33. sat
nastavnog

sata Grupa naredbi ,Operatori”

Operatori su simboli koji zamjenjuju funkcije. Uéenici su ponovili aritmeticke i
relacijske operatore koristeéi se naredbama iz navedene grupe naredbi. Rabeci ove
naredbe ucenici su robota pretvorili u , kalkulator.

Prilog
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Broj i naziv | 34.i 35, sat
nastavnog
sata Samostalni projekti ucenika

Zadnja dva sata izvanskolske aktivnosti ,,Robotika“ namijenjena su tome da uéenici
samostalno izrade program po Zelji te objasne sto ¢e njihov robot &initi. Na taj
nacin ucenici pokazuju steéena znanja.

Prilog




